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1. Иснпекция на доставка
Всеки поканител е строго инспектиран и консолидираната опаковка е

свърши добре за тях, преди да напуснат фабриката. Клиентът трябва да проучи
следните предмети след отваряне на кутията:

• Проверете дали инверторът е повреден или разхлабен.
• Проверете дали типът и моделът са същите като данните, показани на външната

кутия.

Описание на табелата
Модел 

спецификация на входното 

захранване

спецификация на изходното 

захранване 

Model: VFS0·-2007 

Input: IPH AC220V :l: 15% 5011Z 

Ou1put: 3PH 4.5A 0.75KW 

JO 

Модел Описание 1: (за еднофазен вход)

VFRO 

Продукт •·-·-·] 

2 ()()7 

[ _ ___ Максимален приложим капацитет на двигателите

004:0.4KW 

0I5:I5KW 

007:0.75KW 

0!:!:2.2KW 

·• 2 Input voltage AC220V

Описание на модела 2: (за трифазен вход)

VF80 J 007 

Продукт� I i__. Максимален приложим капацитет на двигателите 

007:0.75\V 015:l.5KW 022:2.2KW 037:3.7KW 

055:5.5KW 075:7.5KW· 1I0:I IKW 150:15KW

220:22KW 300:30KW Jffi:37KW 450:45KW 

550:55KW 750:75KW 900:90KW 1100:II0KW

> входен волтаж AC3811V --'
DW:l.12KW I600:IOOKW ll\50:IX5KW W�l:ZZOKW

28(XJ:21«lKW .lI50JISKW ' ,�.
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2. Общи размери на продуктите

0 0 

" I) 

0 0 

E 
D 

Спецификация 

2004,2007 

2015 

2022. 2037 

3007,3015 

3022.3037 

3055.3075 

3110,3150 

3185,3220 

3300.3370 

3450,3550 

3750, 3900 

31100 

C 

Fig. A 

a 150 

a 220 

b 400 

600 

b 

650 

0 0 

" 

/I n 

0 0 

I! 
II 

B C D 

105 128 137 

150 150 208 

230 250 380 

250 270 580 

400 320 620 

"•$'""" 

D 
C H..�&,r,-1\# 

.-,,'f41•�1r,. .... f'O 

Fir., c 

E Монтираща Тегло 
дупка 

93 M4 1.5кг 

138 M5 
3кг 

4кг 

190 M6 12кг 

190 MS 30кг 

300 MS 50кг 

*
Размерите за монтаж могат да бъдат предизвикани, моля, свържете се с производителя навреме.
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3. Съхранение и инсталация
• Съхранение

.&. Продуктът трябва да се поставя на сухи места без замърсявания.

.A Температурата на околната среда за съхранение на продукта трябва да бъде -20 "C ~ + 

65 ° c. 

.A Влажността за съхранение на продукта трябва да бъде от 10% до 95%, без роса. 

А Избягвайте да съхранявате продукта в околната среда с кохезивни газове.

4. • Посока на инсталация

J 

. 

__ . За звънене ефект на охлаждащия цикъл, инвертора трябва да се инсталира
вертикално

. 



6.1.Описание на функционален параметър

f 

. �i:i;:.(}l;; ��r�1) :Работещи контролни параметри'.t(%:t -( . ·-. :f ti{;:r:; 

PROO  Име Режим на управление Зададен от завода: 0 
Обхват на настрйка: O Контрол на клавиатура (всички операции се завършват 
чрез контролен панел) 

Управление на терминала (работата на инвертора и спирането 
се контролират от входния сигнал на клемата)

2 Смесено управление 1 (намаляването и увеличаването на инверторите
честотата се контролира от клавиатурата, а други операции се 
контролират от входните сигнали на терминала) 
3 Смесено управление 2  (спирането и пускането на инвертора се 
контролират

. от клавиатурата, настройката на честотата на скоростта е 
управлява се от терминалния аналогов входен сигнал)

PROI  Име Работещ режим Зададен от завода: 0 
Обхват на настройка: O Свободна работа (т.е. работа зададена по параметрите на  

основната честота) 
Автоматичен цикъл (Фиг. B) 2 Самостоятелна работа Фиг A) 

fJ ------------- --------�----·-··Напред Бележка: При самостоятелна работа. задайте 
I 

f4 -------------------·- --------- IНазад

(1-ig. A) 

f 

fJ ··-------·-·

f1 -----·-·-·· ffig. 8) ··-
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необходимо време за
ускорение и забавяне.

време за работа. работна 
посока ,работна 
честота на скоростите
на всички нива и
машината ще спре
след работа веднъж.

·-·-·-·-·-·-··Напред

t 

! 
li 
'i 

Забележка: Работата с автоматичен цикъл е равна на множество автоматични еднократни работи и 
машината няма

спре да работи, докато не натиснете клавиша STOP.

PR0.2:  Име Даден избор на сигнал Зададен от завода: 0 Seuing range: 0 0-5V 

(може да се захранва локално. или чрез външно захранване.)

I 0-IOV (захранва се от външното захранване)

 2 4-20mA (4mA съответства на OHZ)

PR0.l:  Име Посока на работа Зададен от завода: 0 

Зададен диапазон: 0 Предно заключване (посоката на работа е Напред, и всички опити за  
променете посоката на движение в режим на управление на клавиатурата са 

невалидни.) 

Обърнат заключване (посоката на работа е наобратно. и всички опити за 

смяна на поската на работа в режим на управление на клавиатурата са 

невалидни

PR04: 

2    Напред и назад (посоката на работа може да бъде сменена от 
 1¢.l бутон)

Име Режим на спиране Зададено от завода: 0 
Обхват на задаване: 0 Свободен стоп (изходът на инвертора спира веднага. моторът ще работи свободно с инерция на товара да спре.) 

Наклонение на ускорението (инверторът ще намалее до 
най-ниската работна честота в съответствие с  времето за 
забавяне, зададено от PR37. И след това ще спре.)

спиране

Намаляване на спиране
Време 

I I 

Честота 
>-----. Честотен изход 

Спиране
Свободен стоп

·Време

Назад

честота
честотен изход

скорост скорост 

(свободна 

работа до 

спиране)



• Таблица на функциите на управляващите терминали
Свързани 
терминали Име на функцията

+J2V 

OlITI 

+ 12V захранване

Изходен сигнал   I 

OlIT2 Изходен сигнал 2 

•lNt скорост 1 ниво

•tN2 скорост 2 ниво
•[NJ скорост 3 ниво
•tN4 скорост 4 ниво

Описание на функцията
12V/JOmA гребното захранване може да бъде 
изведено между него и COM тениналите.
Функционалният код на TIie може да зададе времето, 
през което се извежда сигнал от отворен колектор сред 
OUT I. OUT2 и COM тенинали (за подробна 
информация, моля вижте описанието на 
функционалния код)
В режим на управление на tennina можете да изберете 
тениналите между скоростта на едно ниво, скоростта на 
две нива, скоростта на три нива и скоростта на четири 
нива. Тогава инверторът може да работи според 
зададената скорост, когато е затворен.

Забележка: Когато PR11 е настроен на 1. INI-IN4 може да състави 15 нива според двоично кодиране.
външна 

•INT защита 
Когато е валиден, инверторът спира 
изхода и се показва "EE". 

0RET Обратен контрол Ако е валиден, инверторът обръща

•row Контрол напред Ако е валиден, инверторът се върти напред.
•RST Нулиране Може да накара инвертора да рестартира от защитата

Общи терминалиCOM 

vcc +SV захранване 

Късото съединение между клемите, маркирани с"•" и COM 
е валидно. I 

Локално +5V захранване. само за външния потенциометър

V1N 
Честотен сигнал за 

напрежение

o-+SV. o-+IOV сигнал за напрежение може да бъде въведен 
между него и заземяващите терминали за управление на 
работната честота. 

AIN 
честотен сигнал за 

входен ток
4~20mA токов сигнал може да бъде въведен между него и 
заземяващите терминали, за да се управлява работната 
честота.

OND + sv захранване маса Обща точка за аналогов сигнал

FM Изходен сигнал за
вълномер 

C-NO 
изход на 
неизправност I 

NC-C изход на 
неизправност1

Изход O➔SV сигнал за напрежение между него и заземяващите 
терминали за свързване на цимометър или индикатор за скорост.

При повреда е затворен, капацитетът за контакт е AC250V/2A 

Прекъсване, ако възникне повреда капацитетът е AC250V/2A 

• Предупреждени
я(!) Аналоговия контролен сигнал може да приема локално+SV захранване  VCC.както и да 

използва външния  
сигнал (O-SV. 0-I0V или 4-20mA) вход: 

® Когато работи под контрола на терминалите или FOW или REV musl са валидни
и машината ще спре ако и двете са валидни.

@ Когато инверторът се управлява дистанционно, специалният проводник и контролната кутия 
за дистанционен контрол за необходими. моля, обяснете точно когато поръчвате 
n

'.1) Моля, пазете се от източника на електромагнитни смущения, за да избегнете 
фалшиви действия на 

честотна конверсия, причинена от смущения контролния сигнал

6 

5. Инструкции на контролната клавиатура
• Инструкции и функции на бутоните

Инструкция на универсална клавиатура
Зона за показване 
(честота за 
показване. скорост 
на въртене,стойност 
на настройка на 
параметъра и 

проблеми 

съдържания) 10.00 
Инструкция напред -..._..._.r.-.. ® © ,;.,�--J-J.-... Дисплей скорост на въртене 

FOW REV Hz RPW режим инструкция 

.__ _____ '.::.==========.i� ... Чеостотен дисплей 

Бутон за старт ----'
Бутон за стоп рестариране -----+------......1 

бутон за инчинг ----+---. 

бутон напред/назад

режим инструкция

Бутон нагоре

Бутон надолу

бутон за четене или съхранение на данни

• Инструкции за работа на клавиатурата

Когато захранването е включено клавиатурата показва I -�::· � ·. 0 j , и при натискане �U� бутона tинвертора ще 

работи с честота по подразбиране от фабриката. При натискане на le;;'� бутона 

посоката на работа ще се смени . при натискане  �, бутона, инвертора ще спре. �'oj е инчинг 

бутон. натискането на този бутон за дълго време ще накара инвертора да работи според инчинг 
честотата..Ако пуснете бутона инвертора ще спре. 

7 

Инструкция назад

Бутон за режим



Процес за настройка на параметри
Спиране на честотния изход на инвертора. След това задайте параметъра. 

съгласно следните стъпки. Вземете пример за промяна на най-високата честота на 

работа, преди да зададете параметрите, с изключение на PR29, PR63, задайте 

PR63 на I според следния процес). процесът е следният:

Когато машината стои или след спирането й, инверторът показва:

Натиснете този бутон
IDATAI 

потвърдете тази
настройка. и показва 
0, което означава, че 
тази настройка е
запаметена в паметта
и можете да
започнете
настройките на други
параметри

r ·:· .,� � � .. � :_:! 6 i�i 
� , ....... .,.._,...i.,_ �,L 
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[i] 
За да промените други
параметри, натиснете този 
клавиш за да изберете

параметри и да ги пуснете отново

' 

Първоначалният потребител трябва да прочете
внимателно следните данни:* Проверете всички контролни проводници преди включването на 

захранването.
Моля, вижте стандартната схема на свързване и обяснението за свързване на 
основния контур.

* Избор на контролерн режим:
Моля, вижте описанието на настройките на работещия контролер параметър
PROO във функциите и описанията на параметрите.

* Избор на режим на работа

Има три вида на режим на работа на контролната клавиатураи (PROO е зададен 

на 0)

A Свободнаработа (l'R0I е зададенна 0) След задаване. натиснете F'U� 
бутона инвертора увеличава до основната честота (зададена от PR29). За да смените 

сегашната честота натиснете I "Y I или I · A ) за настройка и след това натиснете 

� за да спрете машината. ' I

A Самостоятелна работа
�•...,....j 

 (PR0I е зададен наl Z) След настройка. натиснете �U� , инвертора 
ще работи 

 според зададените скорости на 4 нива и ще спре след 1 работа

Бележка работаната честота на скороститена 4 нива е зададена от PRJS-41. Работното 
време на ускорение е зададено от PR42-45 и работното време на намаляне е зададено от 
PR46-49. работнотно им време е зададено от PRSO-.B, и работната им посока е зададена от 
PR54-57. Ако скорост от някакво ниво не е необходима, задайте работното време на 0

A Работа на автоматичен цикъл (PR0I е зададен на I) След настройка, натиснете �u."'i бутона. 

инвертора ще работи  
според зададените 4 нива на скорост. време на ускорение и намаляне, време на работа, 

посока на работа. И Натиснете �j бутона и инвертора ще спре. 

Работа с контрол на терминалния блок (PROO е зададено на I): при този статус,. 
контрола с клавиатурата е невалиден. Работните условия се контролират от терминалния блок. 

• Използване на  PID функция

Тази функция е валиден при контрол с клавиатурата. Ако увеличаването 

на скоростта кара предложените параметри да се увеличат, използвайте 

негативен коефициент

r

И обратно, използвайте позитивен коефициент. 

PID. За система с бавен отговор, увеличете времето на проба. Когато работния резултат не 
съответства с вашите желания, увеличете скалата на коефициент и производно време и 
намалете интегриращото време. Когато работния резултат прекалява с осцилация, намалете 
коефициента на мащаба и производното време и увеличете интегриращото време.Често , 
когато всички параметри са настроени заедно, може да се достигне най-добър контролен 
ефект.  

.,

in1egra1ing time: When running re.�ult is overshooting oscillalion. decrease 
 

:1<:ale coefficient and 

Jcriva1ive tin� and increase in1cgra1ing lime. Commonly, only afier 1111 lhc parameters are ndjusced joincly. 

1he bcsl control cffc..'t can be achieved. 
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6.1.Описание на функционален параметър

f 

. �i:i;:.(}l;; ��r�1) :Работни контролни параметри.�'.t(%:t -( . ·-. :f ti{;:r:; 
PROO  Име Контролен режим Зададен от завода: 0 
Диапазон на настройка: O Клавиатурен контрол (всички работи се завършват през 

контролен панел) 
Управление на терминала (работата на инвертора и 
спирането се контролират от входния сигнал на терминала)

2 Смесено управление 1 (намаляването и увеличаването на инвертора
честотата се контролира от клавиатурата, и други операции се контролират 
от входните сигнали на терминала) 
3 Смесено управление 2 (работата на инвертора и спирането се управлява 

. от клавиатурата, настройката на скорост на честота 
се контролира от терминал аналог вход сигнал

PROI  Име Работен режим Зададен от завода: 0 
Обхват на задаване: O Свободна работа (т.е. работа зададена според параметрите

на основната честота) 
Автоматично циклово работене Фиг B) 2 
Самостоятелна работа (Фиг. A) 

fJ ------------- --------�----·-··Напред Бележка При самостоятелно работене, 
I 

f4 -------------------·- --------- IНазад 

(1-ig. A) 

f 

fJ ··-------·-·

f1 -----·-·-·· ffig. 8) ··-
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задайте необходимото време за 
ускорение и намаляне. 

t работно време. работна 
посока, работна 
честота на 
скорости във 
всички нива,и 
машината ще спре 
след 1 работа. 

·-·-·-·-·-·-··Напред

t 

! 
li 
'i 

Бележка: Работа на автоматичен цикъл е равна на многократно автоматично еднократно is equal to 
работене и машината няма да спре 

да работи докато не натиснете STOP бутона . 

PR0.2: Име Даден избор на сигнал Зададен от завода: 0 

Обхват на настройка: 0 0-5V (може да се захранва от локално или външно захранване.) 

I 0-IOV (захранвано от външно захранване)

2 4-20mA (4mA съответства на OHZ)

PR0.l: Име Посока на работа Зададено от завода: 0 

Обхват на настройка: 0 Напред заключено (посоката на работа е напред, всички опити за 

смяна на посоката на работа от контролния режим на клавиатурата са 

невалидни) Заключване назад (посоката на работа е назад. и всички опити за 

смяна на посоката от режима на управление на клавиатурата са невалидни. I 

PR04: 

2 Напред и назад  (посоката на работа може да бъде сменена от 
 1¢.l бутона)

Name: Режим на спиране Зададен от завода: 0 
Обхват на настройка: 0 Свободно спиране (изхода на ивертора спира веднага. мотора ще работи свободно с инерция на натоварването да спре.) 

Намалящ стоп (инверторът ще забави до най-ниската 
работна честота според времето за намаляне зададено от 
PR37. и след това ще спре.) 

Стоп

Намаляващ стоп 
Време 

I I 

Честота 
>-----. Честотен изход 

Стоп
Свободен стоп

·Време

Назад

Честота
Честотен изход

Скорост
Скорост (свободна работа до стоп)



. , 

PROS: Име Режим дисплей; Зададен от завода 0
 Обхват на настройка: 0 Показване на честота 

I Показване на скоростта на въртене(показване на скоростта на въртене на последното ниво 
на подаване, според работната честота на мотора зададеното 
съотношение на предаване PR06, фактор на компенсация на 
приплъзване PR07 и брой на моторни двойки на поле PROS тн .. ) 

2 Показване на ток на натоварване

.l Потребителски параметри (показване на линейната скрост, изместване, скорост на 
потока и тн за потребителските параметри. 

PR06::  Име Коефициент на предаване  Зададен от завода: I 
Обхват на задаване: O.ol-200 tсъотношение между скоростта на въртене на мотора на вала и 

на последното ниво на вала на оборудването) 

PR07:  Име Коефициент на компенсация на плъзгане  Зададен от завода: 0.5 
Обхват на задаване: 0-10 (Когато инверторът задвижва асинхронен двигател, натоварването и 
подхлъзването ще се увеличат. Задайте този параметър за да накарате скоростта на въртене 

да се покаже от инвертора по-близко до работната въртяща скорост на мотора

PROS: Име Число на полярни двойки на мотора Зададен от завода: 2 
Обхват на задаване: 1- l 8 (инверторът може да изчисли и покаже скоростта на въртене според  

зададения номер на полярни двойки на мотора отговарящо на 2-полюсен ~36 

полюсен мотор. Например ако параметъра е 2 ще се показва скоростта на въртене 
на 4 полюсен мотор.J 

.T -

·1 • •

• ...3 Параметри на кривата на компенсация на въртящия 
момент

PR09: Име Крива на компенсация на въртящия момент Зададена от завода: 3 
Обхват на задаване: 1-16 (Чрез задаване на тази крива за компенсация на 
ускорение, се увеличава изхода на

високо напрежение кгато машината стартира и за да се направи изхода 
на инвертора относително голямо стартово ускорение. За батерията с 
относително голямо първоначално увеличение правилно, кривата на 
коефициента на компенсация на въртящия момент, за да се увеличи 
началното напрежение. Кривите 15 16 са специално за вентилатора на 
вентилатора и водната помпа и т.н., така че 10 подобряват 
енергоспестяващия ефект.)
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Най-високо изходно напрежение диаграма на кривата на компенсация на въртящия момент-5 --·•-··-·····l..f-·-·-·-·-•·••·---····· .. - ··········· 

E: 
".i 

(¾ 

0 

Изходна честота Номинална честота 400HZ 

Бележка за общ товар. кривата 3 е добре и може да бъде настроена правилно за натоварване

с относително повече съпротивляващо ускорение. Но прекалено висока настройка ще 

предизвика защитата от претоварване и електрическа загуба

�--: .. ·-1.r•···.r:·· ... - • ..,. ... ,. .. � .... -�·-- ··--·~· . . . ......... ,.., ... ,-. 

, 
.
' · · · (4) .Други подчинени параметри.' 

_ 
_: 

... 
_, 

-
· 

• - ..
: , , . , · I r� . . --, ... .  , · i·

r
- •t, • ""'"' .: •• • ,: �( .... 

PRIO: Име Памет на основната честота Зададено от завода: 0 

Обхват на задаване: 0 без памет (не променя основната честота по време 

на работа) Памет (автоматично запазва основната работна 
честотакоято работи преди да спре машината) 

PR 11: Име Многостепенна скорост 

Обхват на задаване: 0  4 нива на скорост 

15-степенна скорост (когато се управлява от клемния блок, късо 

съединение на INI-IN4 комбинация и COM съставя скоростите на 

15 нива според двоичното кодиране. Моля вижте следната 

таблица)
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(2) Настройки на параметри на дисплея

Изходно 
напрежение



Ниво на скорост
входен терминал I 2 3 4 5 6 7 8 9 IO 11 12 13 14 

INI .J X ✓ X .J >< .J X .J X .J X .J Y.. 

IN2 X .J .J X X ,I .J X X .J .J X X .J 

IN3 X X X .J .J ,I .J X X X X .J .J .J 

IN4 X X X X 'X )( X .J .J .J .J .J .J .J 

✓Представлява IN 1-IN4 и COM късо съединение, а X представлява не 
късо съединение .

PRl2 PRl3 Резервирани

. . . ··� ..

�- . �; 

PRl4: Име PIO функция избор 

Обхват на 
задаване

O PIO функцията не се използва 

2 PID (положителен коефициент) 

PRl!i: Име PIO регулиране на времето за проби 

Обхват на 
задаване

0.1-IOOS 

PR16: Име PID коригиране на коефициента
 на скалата 

Обхват на
задаване

0.1-IO 

PRl7: Име PID задаване на времето на 
интегриране 

Обхват на 
задаване

0.1-lOOS 

PRIS: Име PIOкоригиране на производното време 

Обхват на
задаване

0.1-JOOS 

Зададена от завода: 0 

I PIO (негативен коефициент) 

Зададен от завода: I 0 

Зададен от завода: I 

Зададено от завода: 2 

Зададено от завода: 2 
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.J 

.J 

.J 
--
.J I 

·i

PR19: 

Обхват на
задаване: 

Име Параметри зададени от потребителите Зададено от завода: I 0 
0 • 99.99 

Задайте параметрите, зададени от потребителите, като налягане, 

скорост на линията и т.н. Моля, задайте ги между горната и долната 

граница на потребителските параметри. Те са валидни само когато е 

избрана PID функцията.

PR20: Име Долна граница на потребителските параметри
Обхват на 
задаване

Зададен от завода: 0.00 

0 - 99.99 

Долната граница на потребителските параметри се отнася до онези, 

на които сензорът съответства, когато потребителят използва 

стандартен сензор за изход 0V (тип напрежение) или 4mA ток тип).

PR2 l : Име Горна граница на потребителските параметри Зададен от завода: 99.99 

Обхват на
задаване

0-99.99 
rГорната граница на потребителските параметри се отнася до онези, на 

които сензорът съответства, когато потребителят използва стандартен 

сензор за изход 5V (тип напрежение) или 20mA токов тип).

PR22 PR23 PR24 Резервирани 

PR25: Име Точност на аналоговата резолюция Зададен от завода: (,).05 

Обхват на
задаване

0.01-0.20 (висока точност лесно понася смущения, а ниската точност ще 

доведе до лоша връзка на данните за вземане на проби) 

PR26: Име Номинална честота на мотора  Зададен от завода: 50.00 

Обхват на
задаване

50.00-400.OHZ (номинална честота на мотора, 
регулирана от табелката на мотора) 

PR27: Име Горен лимит на честота 

Обхват на
задаване

Долен лимит на честота -400.OHZ 

PR28: Име Горен лимит на честота 

Обхват на
задаване

0.50- горен лимит на честота 

Зададен от завода: 50.00 

"' 

Зададен от завода: 0.50 
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(5) PID задаване

(6) Параметри на честота, време



PR29: 

Обхват на
задаване

PR30: 

Обхват на
задаване

PR3l :  
Обхват
на
задаване

PR32: 

Име Основна честота Зададен от завода: I 0 

Горна граница на честотата - долна граница на честотата 

(Работна честота, зададена при стартиране на инвертора) 

Зададена от завода 5 Име :'100 инчираща честота 

Горна граница на честотата - долна граница на честотата 

Име OUTI изход на всяка зададена честота Зададена от завода: 10 

0-400HZ (изходът на отворения колектор от контролния терминал OUTI на 

инвертора е валиден, когато инверторът работи на или над тази честота) 

Име: OUT2 изход на всяка зададена честота Зададен от завода: 50 

Обхват на
задаване

0400HZ (отворения колектор изход от контролния терминал OUTI на 

PR33: 

инвертора е валиден, когато инвертора работи на или над тази честота) 

Име Точка на избягване на резонансната честота I  Зададена от завода: 0 

Обхват на
задаване

PR34: 

0-400HZ 

Име Точка на избягване на резонансната честота 2 Зададено от завода: 0 

Обхват на
задаване

0-400HZ 

PR35: Име Честотна лента за избягване на резонанса Зададено от завода: 0.5 

Обхват на
задаване

0-±5HZ 

� PR36: Име Време на ускоряване Зададено от завода:f5-100 

Обхват на задаване 0.1-3000S (време, използвано от инвертора от OHZ до номиналната 
честота) Бележка Когато моторът се ускори, ще се появи защита от препълване, защото 

твърде краткото време на ускорение или твърде голямото натоварване на мотора ще 

доведат до голямо увеличаване на изходния ток на инвертора и ще преминат тока 

на прекомерно натоварване  

(това е два пъти повече от номиналния ток). И е наред само да се удължи времето за 

ускорение или да се коригират правилно кривите на компенсация на въртящия 

момент според условията на товара.

� PR37: Име Време на намаляне  Зададено от завода:15-IOO 
Обхват на задаване 0.1-30005 (време, използвано от инвертора от OHZ надолу до 

номиналната честота) Бележка Когато инверторът се забави, моторът ще захранва 

енергията, произведена по време на 
работен статус обратно към мотора. Следователно. мулорът ще стартира защитата от 

пренапрежение лесно. защото това напрежение на страната на постоянен ток се повишава 

и кратковременото спиране за относително голямата инерция на натоварването. За да 

може времето за намаляване да бъде минимална стойност, трябва да се добави източващ 

резистор, който да консумира електрическата енергия, генерирана от двигателя.)

PR38: Име Скорост на изходна честота на едно ниво 

Обхват на настройка Горна граница на честотата - долна граница на честотата 

PRJ9: Име Скорост на изходна честота на 2 нива

Обхват на настройка: Долна граница на горната граница на честотата

PR40: Име Скорост на изходна честота на 3 нива 

Обхват на знастройка: Горна граница на честотата - долна граница на честотата 

PR4 I: Име Скорост на изходна честота на 4 нива

Обхват на настройка: Горна граница на честотата - долна граница на честотата 

PR42: Име Време на ускорение на скорост 1 ниво 

Зададено от завода: 5 

Зададено от завода: 10 

Зададено от завода: W 

Зададено от завода: 40 

Зададено от завода: 5 

Обхват на настройка: 0.1-3000$ 

Бележка времето на ускорение на инчиране и също се задава от този параметър. 
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(7______) Параметри на 4 нива



PR4.l: Име Време на ускорение на скоростта 2 ниво 

Обхват на настройка: 0. l-3000S 

PR44: Име Време на ускорение на скоростта 3 ниво 

Обхват на настройка: 0.1-.lOOOS 

PR4.S: Име  Време за ускорение на скоростта 4 ниво 

Обхват на настройка: 0.1-3000S 

Зададено от завода: .S 

Зададено от завода:.S 

Зададено от завода: .S 

Зададено от завода: .S PR46: Име Време за забавяне на скоростта 1 ниво 

Обхват на настройка: 0. l -3000S 

Бележка времето за забавяне на инчиране, също се задава от този параметър

PR47: Име Време за забавяване на скоростта 2 ниво

Обхват на настройка: 0.1-JOOOS 

PR48: Име Време за забавяне на скоростта 3 ниво 

Обхват на настройка: 0.1-3000S 

PR49: Име Време за забавяне на скоростта 4 ниво 

Обхват на настройка: 0.1-3000S 

PRSO: Име Време за скорост на работа 1 ниво

Обхват на настройка: 0. l -}000S 

PR51: Име Време за скрост на работа 2 ниво 

Обхват на настройка: 0.1-3000S 
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Зададено от заовда: .S 

Зададено от завода: .S 

Зададено от завода: .S 

Зададено от завода: 5 

Зададено от завода: 5 

PRS!: Име Време за скорост на работа 3 ниво 

Обхват на 
настройка:

0.1-3000S 

PR53: Име Време за скорост на работа 4 ниво 

Обхват на
настройка: 

0.1-3000S 

PR.54: Име Посока на скорост на работа 1 ниво 
Обхват на
настройка: 

0 заключено напред 

PR.S.S: Име Посока на скорост на работа 2 ниво

Обхват на
настройка: 

0 заключено напред 

PRS6: Име Посока на скорост на работа 3 ниво 
Обхват на
настройка: 

0 Заключено напред 

Обхват на
 настройка: 

0 Заключено напред 

Зададено от завода: .S 

Зададено от завода: .S 

Зададено от завода: 0 

I заключено назад 

Зададено от завода: 0 

I заключено назад 

Зададено от завода: 1 
I Заключено назад 

PR57:  Име Посока на скорост на работа 4 ниво   Зададено от завода I 

I Заключено назад 

Бележкла За единична работа или кръгова работа на четиристепенни скорости. параметрите 

между PRJS и PR57 трябва да бъдат зададено според изискванията на потребителите, ако 

само един или някой от нивата са необходими, задайте работно време на ненужните нива 

на 0 под контролния терминален блок. работната посока на скоростите 4 нива е настроена 

от сигнала на терминалния вход

I,! ·
�-.- (I) DC параметри за спиране 
l ' • :-1..., r. ' 1• , • 

PR58: Name: DC начална честота  Зададено от завода: 0 
Обхват на настройка: 0-50.00HZ 

При намаляване до тазси честота , инверторът задава на изхода DC oc· 

напрежение ако 

DC не се използва. задайте PRSII до  O. Алп DC се използва, задайтеPil.'i8 над 0.5. 
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PR59:  Име DC количество  Зададено от завода: 0 

Обхват на настройка: 0-100 

Прекомерното голямо и високо спирачно напрежение ще навреди на двигателя . Когато 

го използвате, моля 
отстранете PR59 от малката стойност до заводолителен ефект. 

PR(i(): Име  DC време Зададено от завода: 0 

Обхват на настройка: 0-20.OS 

Това е времето на извеждане на DC спирачно напрежение и то може да се регулира в 

съответствие с изискване

PR61 PR62 Резервирани за режим на изчакване

·�;=:'• .. i•-� .... ' • , . -· ·""·'1· 1·· r· ·  --� ..,_..,' .. ,�,,� · i�"' �•-,,, '"• r �  · . 

· . · · ,· (9) Параметри на фабричните стойности и
оптимизирани стойности

PR63: Име Настройка за заключване на параметри  Зададено от завода: 0 

Обхват на настройка: 0 Само четене на параметри

2 

3 

4 

5 

6 

7 

· Четене и писане

Оптимизирана стойност на 7.5KW и под 7.5KW 

11 KW-30KW оптимизирана стойност 

45KW-90KW оптимизирана стойност

Оптимизирана стойност на под 1 lOKW-185KW

Оптимизирана стойност на над 185KW

PIO настройка на оптимизираната стойност

Бележка Когато PR63 е зададено на O, само PR29 в другите параметри може да бъде променено
; когато PR63 

е зададено на J .• всички други параметри могат да бъде променени. 

PR64: Име Софтуерна версия Зададено от завода: ,.. . u 

Бележкла Този параметър показва само номер на версията на функционалния софтуер с 

с атрибут само за четене
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PR65 PR66 PR67 Резервирани 

Зададено от завода: S PR68: Име изходна скорост на честота ниво 5

Обхват на настройка: Горна граница на честотата - долна граница на честотата 

Зададено от завода: lO 

Зададено от завода: 20 

I. Зададено от завода: 40 

PR69: Име Изходна скорост на честота ниво 6

Обхват на настройка: Горна граница на честотата - долна граница на честотата

PR70; Име Изходна скорост на честота ниво 7

Обхват на настройка: Горна граница на честотата - долна граница на честотата 

PR71: Име Изходна скорст на честота ниво 8 

Обхват на настройка:Горна граница на честотата - долна граница на честотата

Зададено от завода: 5 

Зададено от завода: l 0 

Зададено от завода: 20 

PR?Z: Име Изходна скорост на честота ниво 9 

Обхват на настройка: Горна граница на честотата - долна граница на честотата

PR73: Име Изходна скорост на честота ниво 10 

Обхват на настройка: Горна граница на честотата - долна граница на честотата 

PR74: Име Изходна скорост на честота ниво 11 

Обхват на настройка: Горна граница на честотата - долна граница на честотата 

Зададено от завода: 40 PR75: . ИмеИзходна скорост на честота ниво 12

Обхват на настройка: Горна граница на честотата - долна граница на честотата

,I 
:.,,. 
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(10) 15-нива скорост



PR76: ИмеИзходна скорост на честота ниво 13  Зададено от завода 

Обхват на настройка: Горна граница на честотата - долна граница на честотата

PR77: Име Изходна скорост на честота ниво 14 Зададено от завода:
Обхват на настройка: Горна граница на честотата - долна граница на честотата

PR78: Име Изходна скорост на честота ниво 15 Зададено от завода: 

Обхват на настройка: Горна граница на честотата - долна граница на честотата

PR79: PR99 Резервирани 
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6.2 Код на функцията
Параметър Обяснение на функцията и обхвата

Заводски 
стойности 

0. Контрол с клавиатура I. Контрол с терминали 

1 Смесен контрол 2 
0 

2. Смесен контрл I
0. Свободна работа I. Работа с автоматичен цикъл 
2. Самостоятелна работа 0 

 Описание на параметър

PROO  Контролен режим

PROI     Работен режим

 PR02 Избор на подаден сигнал ·· 0.0-5V 1.0-IOV 2.4-20mA 0 

PR03     Посока на работа 0. Заключено напред I. Заключено назад  2. Заключено 
напред 

2 

PR04    Режим на спиране 0. Свободен стоп I. Намаляващ стоп 0 

Режим дисплей 0 PR05 
1. Честота    1. Скорост на въртене

3. Потребителски параметри 2. Напрежение 

0.01-200 I PR06 Коефициент на предаване
 PR07 Коефициент на компенсация на плъзгане

0-10.0 0.50 

PROS Номер на полюясни двойки на мотора l-18 2 

PR09 ' Крива на компенсация на въртящ момент 1-16 J 

PRIO Избор на памет на осовната честота 0. Без памет I. Памет 0 
--·· - -·-

1.  4-нива скорост l .  15-нива 
скорост 

0 

0 

0 

0 
0. PID функцията не се използва I. PIO (негативен 
коефициент) :!. PID (позитивен коефициент)

0.1-100S 10.0 

0.1-10 1.0 

PRII Многостепенна избор на скорост
 PRl2   Резервирано
PRU    Резервирано

PRl4    PID избор на функция 

PRJ5 PID регулиране на времето за вземане на проби
 PR16 PID коефициент на настройване на скалата
PRl7 PID настройка на интегриращо време 0.1-100S �-0 

PRI� PID настройка на изходно време 0.1-100S 2.0 

PR l 9  lПараметри зададени от потреителите 0-99.99 10.00 

PR20 Долен лимит на параметри от потребителите 0 0 

PR21 lГорен лимит на параметри от потребителите 99.99 99.99 

PR22    Резервирано 0 

PR23    Резервирано 0 

r.,.,. 0 PR24    Резервирано 

PR25    Точност на аналоговата резолюция 0.1-0.20 o.w

50.00-400.0HZ 50.00 

Долен лимит на честота-400.0HZ 50.00 

PR26 Номинална честота на мотора
r PR27  Горен лимит на честота
 PR28   Долен лимит на честота 0.50HZ-Горен лимит на честота 0.50 
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Параметър 
Описание на параметъра

PR29    Основна честота 
PR30 

PRJI 

JOG инчираща честота

Oliff изход определена честота 

Обяснение на функцията и обхвата 

Upper-limi1 frcquency-l1>wcr-limit fm:iucncy Upper-limit 

frequenl'y-lower-limit frequrncy Q-400HZ

PR32 OUT2 изход определена честота 0-400HZ
PR33 Точка на избягване на резонансната честота I  0-400HZ 

0-400HZ 
0-±5HZ

PR34 Точка на избягване на резонансната честота 2 

PR.15 Точка на избягване на резонансната честота'°
PR36       Време за ускорение 

PR37     Време за намаляне

0. t-.moos Бележка 0.75-.l.7KW >15• 5.5 KW >30.
0.l-31JOOS Бележка  0.75-3.7KW >I Ss SS KW >30s 

PR38 Скорост на изходна честота ниво 1 Горна граница на честотата - долна граница на честотата 

PR.'9 Скорост на изходна  честота ниво 2 Горна граница на честотата - долна граница на честотатаy 

PR40 Скорост на изходна честота ниво 3 Горна граница на честотата - долна граница на честотата

PR4I Скорост на изходна честота ниво 4 Горна граница на честотата - долна граница на честотата 
-

PRO Време за ускорение на скорост ниво 1  0.1-3000S 
PR43 Време за ускорение на скорост ниво 2  0.1-3000S 

PR44 Време за ускорение на скорост ниво 3 0.)-30005

 PR45 Време за ускорение на скорост ниво 4 0.1-30005 

0.1-3000S

0.1-30005

0.1-3000S

PR46 Време за намаляване на скорост ниво 1 

PR47 Време за намаляване на скорост ниво 2 
PR48 Време за намаляване на скорост ниво 3 

PR49 Време за намаляване на скорост ниво 4 0.1-3000S

PR50 Работно време за скорост ниво 1 O.l-3000S

0.1-3000SPR51 Работно време за скорост ниво 2 

PR.52 Работно време за скорост ниво 3 0.1-3000S

O.l-3000SPR53 Работно време за скорост ниво 4 

PR54 Посока на работна скорост ниво 1 

-PR5S Посока на работна скорост ниво 2 

PR56 Посока на работна скорост ниво 3 

PR57 Посока на работна скорост ниво 4 

PR58 L>C стартова честота
 PR59 JX количество 

0. Заключено напред  I. Заключено назад
0. Заключено напред  I. Заключено назад

0. Заключено напред I. Заключено назад
0. Заключено напред  I. Заключено назад
0-50.00HZ

0-100
PR60 DC време 0-20.0S 
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Заводски стойности 

10.00 

5.00 

10.00 

50.00 
0 
0 

0.50 
� 

15.0"'1• 

/5.0·•l�b 
5.00 

10.00 
20.00 

40.00 
5.0 
5.0 

5.0 

5.0 
5.0 

5.0 

5.0 
5.0 
5.0 
5.0 
5.0 

5.0 

0 

I 

;I 

·1

0 
I 

0 

0 
0 

Параметър Описание на параметъра

PR61 Резервирано 

PR62 Резервирано 

� PR63 Настройка за 
заключване на параметъра 

   PR64    Софтуерна версия

Обяснение на функцията и обхвата

0. само четене на параметри I. Четене
и писане 2-7 са нив ана всички
мощности и PID работен режим
оптимизирана стойност

Заводски стойности 

C 

C 

C 

••.•· 

I ' I C 

I I C 
PR65 I Резервирано

PR66 IРезервирано

PR67 !Резервирано I I C 

PR7�  Резервирано 0 

I I (I PRR0 I Резервирано 
L...PR8_!____1

Резервирано I j O I 
PR82    Резервирано O 

I I
0 �j Резервирано . 

PR84 I Резервирано · 0 
PR85 I Резервирано I I 0 
PR86 I Резервирано I 0 

PR 87 I Резервирано I .• , I · 0 

PR88 I Резервирано I I 0 

I I 0 

I I 0 

·PR89 I Резервирано
 PR90 I Резервирано

·PR91 !Резервирано I I 0 
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PR68
PR69
PR70

PR71
PR72

PR73
PR74
PR75

PR76
PR77
PR78

Честота на изходната скорост ниво 5
Честота на изходната скорост ниво 6
Честота на изходната скорост ниво 7

Честота на изходната скорост ниво 8
Честота на изходната скорост ниво 9

Честота на изходната скорост ниво 10

Честота на изходната скорост ниво 11
Честота на изходната скорост ниво 12
Честота на изходната скорост ниво 13

Честота на изходната скорост ниво 14
Честота на изходната скорост ниво 15

Горна честотна граница, долна честотна граница
Горна честотна граница, долна честотна граница
Горна честотна граница, долна честотна граница

Горна честотна граница, долна честотна граница
Горна честотна граница, долна честотна граница

Горна честотна граница, долна честотна граница
Горна честотна граница, долна честотна граница
Горна честотна граница, долна честотна граница
Горна честотна граница, долна честотна граница

Горна честотна граница, долна честотна граница
Горна честотна граница, долна честотна граница

5.00
10.00
20.00

40.00
5.00

10.00
20.00
40.00
5.00

10.00
20.00
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1. 

--

Параметър       Параметър Обяснение на обхвата на функцията Заводски настройки 
---·--

PR9.l Запазено 0 

PR94 Запазено  0 

PR95 Запазено  0 

. 
PR96 Запазено  0 
PR97 Запазено  0 

PR98 Запазено  0 
PR99 Запазено  0 

7. Диагностика и отстраняване на неизправности
Проблем  Обяснение Метод на отстраняване 

Показва се 

• Времето за ускоряване вероятно ще бъде прекомерно 
кратко и трябва да бъде удължено правилно
•  Кривата на компенсация на въртящия момент е твърде 
малка или твърде голяма и трябва да се регулира правилно

o.c.

Има анормален внезапно 
нарастващ свръхток, 
генериран от изходната 
страна на инвертора

� Изходната страна е вероятно да има късо съединение 
или заземена и проверете изходните линии и товара 
• Вероятно електромоторът има блокиран 
двигател, моля проверете електромотора

Показва се 
o.u.

Има генерирано пренапрежение
на постоянен ток
страна с високо напрежение 
вътре в инвертора

•  Има напрежение, генерирано от страна на постоянен 
ток с високо напрежение вътре в инвертора
•  Първоначалната реакция на натоварването е твърде 
голяма и се генерира напрежение за обратна връзка, което 
прави напрежението в страната на постоянен ток и сега 
удължава времето за забавяне или добавя за инсталиране на 
спирачното съпротивление

Показва се • Моля, намалете натоварването или изберете инвертора 
с още един клас капацитет за претоварванеO.L.

Изходният ток на инвертора 
надвишава номиналния ток 
1.5 пъти за 1 минута

Показва се 
E.E. 

Външна защита (периферното 
оборудване прави двата извода 
на късо съединение INT и 
COM)

Проверете външните линии и съоръжения на 
инвертора, освободете блокадата от необичайната 
защита и отново нулирайте инвертора.

Показва се 
O.H ..

Защитата от прегряване на 
вътрешността на инвертора

• Моля, увеличете количеството вентилация, когато 
температурата на околната среда е твърде висока.
•  Когато вентилаторът спре да работи, моля сменете го.

Показва се Авариите на електрическия
 източникP.F .. 

•  Напрежението на входното захранване е твърде ниско.
•  'Входното захранване е  късо фазово.

·----- -- --- -- .. -·

Нищо не
 се показва
 или се 

показва 

"0"

•  Връзката е грешна, моля, проучете внимателно всяка 
линия за връзка

Моторът не 
работи * Подаденият сигнал е недостатъчен или 

комуникацията е грешна
•  Настройката на параметъра е грешна. 
Проверете дали стойността на настройката 
отговаря на изискванията за използване
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Схема на свързване на струга със Честотен конвертор
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